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-مطلوب است محاسبه نیروی تکیهزیر تحت وزن خودش قرار گرفته است.  مخروط نشان داده شده در شکل  

. مدل سازی را به دو روش تقارن  ای در انتهای عضو با استفاده از نرم افزار آباکوس گاهی و تغییرمکان گره

در ادامه منحنی تغییر مکان را در    تئوری مقایسه نمایید.محوری و سه بعدی انجام داده و نتایج را با روابط  

 ترسیم کرده و با منحنی تئوری مقایسه نمایید. yراستای 

 داده ها:

 متر مکعب کیلوگرم بر    𝜌 :7800 چگالی

 متر بر مجذور ثانیه  𝑔 :81/9  شتاب گرانش

 متر  𝐿 :1طول  

 متر  𝑟0 :1/0شعاع 

 گیگا پاسکال 𝐸 :210  مدول یانگ 

 𝜗 :3/0  ضریب پواسون

 

 
 نمایش هندسی مخروط کامل  :1شکل  
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 » حل تئوری « 

  pایجاد کرده و بردارهای نیرو را روی آن مشخص می کنیم. در شکل زیر    2ابتدا یک مقطع مطابق شکل  

از حاصل ضرب وزن مخصوص در حجم    wوزن عضو زیر مقطع ایجاد شده می باشد. مقدار    wنیروی داخلی و  

قابل محاسبه است. لازم  مقدار نیروی تکیه گاهی    yبا نوشتن برایند ها در راستای  مخروط قابل محاسبه است.  

در حال تغییر است و انتگرال گیری   yبه ذکر است با توجه به اینکه سطح مقطع مخروط با حرکت در جهت 

 نوشته شود.   yبرحسب  Aپذیرد، می بایست مقدار سطح مقطع  صورت می yنسبت به  
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 نمایش مقطع برش خورده از مخروط  :2شکل  
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با  برای دو حالت تقارن محوری و سه بعدی در نرم افزار آباکوس     yمنحنی تغییرمکان بر حسب    3در شکل  

 یکدیگر مقایسه شده اند.

 

 گاه منحنی تغییرمکان برحسب فاصله از تکیه :3شکل  
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Axisymmetric 3D Model FEM


